INSTRUKCJA
OBStLUGI Cylinder
Speed Gate

Przed przystapieniem do obstugi tego urzadzenia prosimy o
dokladne zapoznanie sie z niniejszg instrukcja



http://www.mairsturnstile.com/

Podrecznik systemu
serwo
Cylindryczna bramka
predkosci

(Posiadamy rézne modele bram skrzydiowych/szybkich. Chociaz ich zasada dziatania,
instrukcje montazu i schemat potaczen sa takie same. Jesli potrzebujesz rysunku
okreslonego modelu, skontaktuj sie z naszymi sprzedawcami.)
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Uwaga: Przed rozpoczeciem korzystania z urzadzenia prosimy o doktadne
zapoznanie sie z niniejsza instrukcja.

[Przedmowa]

Dziekujemy za wybranie naszej w petni automatycznej bramki szybkobieznej z sitownikiem.

To jest produkt z zaawansowang technologia, dlatego przed rozpoczeciem obstugi prosimy o uwazne

przeczytanie niniejszej instrukcji.
Prosimy zachowaé niniejszg instrukcje do wykorzystania w przysztosci.

Tylko przeszkoleni specjalisci, ktérzy rozumieja ryzyko elektryczne i mechaniczne zwigzane z produktem
posiadaja kwalifikacje do instalowania i obstugi systemu bramowego w sposéb pozwalajacy uniknaé

niepotrzebnych zagrozen wynikajacych z nieprawidiowej obstugi.
Wszelkie prawa do udoskonalania i udoskonalania naszych produktéw sa zastrzezone.

Nie mozemy obiecaé, ze niniejsza instrukcja bedzie w pelni zgodna z produktem, ktéry otrzymasz, ale
bedziemy ja sprawdza¢ i aktualizowa¢ w regularnych odstepach czasu. W takim przypadku zadne dalsze

powiadomienie nie zostanie wystane
modyfikacje instrukcji.

1. Wprowadzenie produktu

1.1. Krétkie wprowadzenie

Cylinder Speed Gate to najnowoczesniejsze rozwigzanie w technologii kontroli dostepu, ptynnie tgczace
szybka funkcjonalnos¢ z zaawansowanymi funkcjami bezpieczenstwa.

Ta inteligentnie zaprojektowana bramka wykorzystuje serwomechanizm oparty na cylindrze, aby
zapewni¢ szybkie i precyzyjne dziatanie, umozliwiajac efektywne przejscie przy zachowaniu
rygorystycznej kontroli dostepu. Ta szybka bramka, zaprojektowana z myslg o kontrolowaniu ruchu
pieszych w bezpiecznych srodowiskach, ktadzie nacisk zaréwno na bezpieczenstwo, jak i wygode

uzytkownika.

1.2 Kluczowe funkcje:

Szybka praca: System serwo cylindra umozliwia szybkie ruchy bramy, utatwiajgc szybkie i ptynne
przejscie autoryzowanym uzytkownikom.

Zwiekszone bezpieczenstwo: Dzigki wyrafinowanym mechanizmom kontroli dostepu Cylinder Speed
Gate zapewnia bezpieczng bariere przed nieupowaznionym wejsciem, wykorzystujac zaawansowane
metody uwierzytelniania, takie jak karty RFID, dane biometryczne lub kody PIN.

Konstrukcja zajmujaca mato miejsca: Kompaktowa i optywowa konstrukcja bramy sprawia, ze

idealnie nadaje sie do lokalizacji o ograniczonej przestrzeni, optymalizujgc przeptyw pieszych bez

uszczerbku dla bezpieczenstwa.
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Konfigurowalne opcje: Dostosuj Cylinder Speed Gate do konkretnych wymagan dzieki

konfigurowalnym funkcjom, zapewniajgcym bezproblemowg integracje z r6znorodnymi srodowiskami

kontroli dostepu.

Niezawodne dziatanie: Solidna konstrukcja bramy, zbudowana z myslg o trwatosci, i precyzyjnie

zaprojektowany sitownik sitownika przyczyniaja sie do dtugotrwatego i niezawodnego dziatania.

Niezaleznie od tego, czy zostanie wdrozona w biurach korporacyjnych, na stacjach transportu

publicznego, czy w innych bezpiecznych srodowiskach, Cylinder Speed Gate jest $wiadectwem

innowacyjnosci, wydajnosci i zwiekszonego bezpieczenstwa rozwigzan kontroli dostepu.

1.3 Opis funkgji

Metoda ograniczajgca

Mechaniczny + enkoder

Predkos< otwierania bramy

bramka predkosci <0,5 s

Metody dostepu

bezplatny wstep/przesur karte, aby wejsé/normalnie zamkniety, aby wejs¢, bezptatnie

wyjd/przesur karte, aby wyjs¢/normalnie zamkniete, aby wyjsc.

Kat otwarcia bramy

Mozna ustawié 45-90°,

Predkosc¢ otwierania/zamykania

Mozna ustawi¢ 5-99 poziomdw.

Zarzadzanie czasem

Parametry czasowe mozna dowolnie ustawiac

Sposob otwierania bramy

RS485/RS232/10

Tryb otwierania bramy

Normalne otwarcie bramy/Awaryjne normalnie otwarte/Zasilanie

otwarcie bramy awaryjnej

Gtos i wyswietlacz

Polski/Angielski/Niemiecki

Dane wyjsciowe personelu

LCD/OC drzwi/RS232

Sterowanie listwg $wieting

czerwony i zielony w trybie gotowosci, czerwony, zielony i niebieski w trybie gotowodci, czerwony i zielony

N3 ToWnJLre.

Aktualizacja online

obstuga aktualizacji online przez RS232

Wykrywanie stanu

obstuguje dynamiczne monitorowanie stanu kanatu

Nieprawidtowe wykrywanie

obstuguje wykrywanie btedéw ruchu, silnika i podczerwieni
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Funkcje.

Wyszukiwanie zera

Automatyczne znajdowanie zera po witgczeniu zasilania

1.4 Parametr sprzetowy

Materiat obudowy

Stal nierdzewna 304 (stal nierdzewna 316, zelazo
z opcjami malowanymi proszkowo)

Moc wejsciowa

AC 100-240V; 50/60 Hz

Napiecie robocze

Napiecie state 24 V

Silnik

Silnik serwo o mocy 200 W

Wyjsécie 12V

12V1A(zewnetrznatablica Swietlna/podczerwien)

Srodowisko pracy

=90%, bez kondensagji

Wyjscie przekaznikowe

3 wyjscia przekaznikowe (strzatki wejsciowe |
wyjsciowe/wyjscie alarmowe)

Komunikacja

RS232/RS485

procesor

STM32F103 Procesor Cortex-M3, czestotliwos¢
gtdéwna80 MHz

Wyjscie komunikatow
gtosowych

Obstuguje gtosnik 4 ohm/5 W. Regulowana
gtosnos¢

Ochrona przed piorunami

2KV

Sterowanie listwg Swietlng

7-kierunkowe wyjscie sterujgce oswietleniem

System

Osadzony

1.5 Struktura produktu

Struktura produktu sktada sie gtéwnie z uktadu mechanicznego i elektrycznego

System sterowania.

v Struktura ukiadu mechanicznego
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Uktad mechaniczny sktada sig¢ z obudowy i mechanizmu rdzenia.

Szafka jest nosnikiem wyposazonym we wskaznik LED, $wiatto RGB i podczerwien czujnik i inne
urzadzenie.

Podstawowy mechanizm bramki predkosci sktada sie z silnika, sprzegta, sprzegta, lufy obrotowej i
uchwytu.

Uktad elektryczny Instalacja elektryczna sklada sie z systemu kontroli dostepu, tablicy kontrolnej

kotowrotu, czujnik podczerwieni, kierunkowskaz, silnik bezszczotkowy, zasilacz, brzeczyk i tak dalej.

Funkcje gtéwnych komponentéw sa nastepujace:

(1) Urzadzenie kontroli dostepu: kontrola dostepu czytnika kart IC/ID, odcisk palca, twarz
rozpoznawanie, czytnik kodéw itp., urzadzenie kontroli dostepu wysyta sygnat otwarcia do bramki
obrotowej. Brama mozna réwniez sterowa¢ bezposrednio za pomoca pilota lub przycisku (wszystkie

trzecie kontrola dostepu party jest kompatybilna z nasza bramka).

2\ ~ .ﬁ r 7 K on
P 5 (@

Pilot Karta bezstykowa Kod QR Rozpoznawanie twarzy Odcisk palca Przycisk

Wybdr systemu kontroli dostepu zalezy od czynnikow takich jak wymagany poziom bezpieczeristwa,
wielkosc i ztoZzonosc obiektu, liczba uzytkownikdw oraz specyficzne potrzeby i preferencje organizacji.
Organizacje mogg wybrac jeden rodzaj kontroli dostepu lub zastosowac kombinacje tych metod, aby
0siggngc pozgdany poziom bezpieczeristwa i wygody.

(2) TurnstileControlBoard — plyta gtéwna i ptyta napedowa:

Plyta glowna jest centralng jednostka sterujaca systemu bramki predkosci silnika serwo. Miesci
sie w nim gtéwny mikrokontroler lub procesor odpowiedzialny za koordynacje i
sterowanie caloscia pracy bramy.

Logika kontroli dostepu: przetwarza sygnaty kontroli dostepu i okresla, czy to zrobi¢

otwierac¢ lub zamyka¢ brame w oparciu o uwierzytelnienie uzytkownika.

Komunikacja: Utatwia komunikacje z innymi systemami, np. dostep systemy sterowania,
systemy bezpieczenstwa lub interfejsy sieciowe.

Funkcje bezpieczenstwa: Monitoruje czujniki bezpieczenstwa, przyciski zatrzymania
awaryjnego i inne elementy bezpieczenstwa urzadzenia zapewniajace bezpieczng prace bramy.
Monitorowanie systemu: Sledzi potozenie bramy, jej status i wszelkie bledy.

Interfejs z ptyta napedowa: Wysyta sygnaly sterujace do ptyty napedowej w celu regulacji ruchu
bramy.

Strona 5



Plyta napedowa odpowiada za sterowanie serwomotorem napedzajagcym ruch bramy.

Interpretuje sygnaty sterujgce z ptyty gtownej i przetwarza je na sygnaty sterujgce serwomotorem.

Sterowanie silnikiem: Generuje sygnaly, czesto w formie modulacji szerokosci impulsu (PWM), w

celu sterowania predkoscia i potozeniem serwomotoru.

Przetwarzanie sprzezenia zwrotnego: Odbiera sygnaty sprzezenia zwrotnego z czujnikéw, takich
jak enkodery lub potencjometry, podtaczonych do serwomotoru. Informacje te wykorzystywane sg

do zapewnienia doktadnego pozycjonowania i regulacji pracy silnika.

Ograniczanie i ochrona pradu: Monitoruje prad dostarczany do serwomotoru, aby zapobiec
uszkodzeniom spowodowanym przetezeniem. Moze roéwniez zawiera¢ funkcje ochronne

zapobiegajgce przegrzaniu lub innym potencjalnym problemom.

Wzmocnienie mocy: Wzmacnia sygnaty sterujgce, aby zapewni¢ moc niezbedng do napedzania

serwomotoru.

Silnik serwo: silnik serwo w bramce predkosciowej stuzy jako jednostka napedowa, ktéra napedza
ruch bramy z precyzjg i kontrolg. Jego zdolno$s¢ do odbierania i przetwarzania sygnatéw
sterujgcych, dostarczania doktadnych informacji zwrotnych o potozeniu i regulowania predkosci
ma kluczowe znaczenie dla niezawodnego i wydajnego dziatania bramek szybkiego dostepu w
systemach kontroli dostepu.

Precyzyjna kontrola potozenia: Serwosilniki sg znane ze swojej zdolnosci do zapewnienia
dokfadnej kontroli potozenia. Serwomotor w bramce predkosci jest wyposazony w urzgdzenie
sprzezenia zwrotnego, takie jak enkoder lub rezolwer. Ten mechanizm sprzezenia zwrotnego stale
monitoruje potozenie watu silnika, umozliwiajac precyzyjng kontrole potozenia bramy.

Kontrola predkosci: Serwomotor bramki predkosci reguluje predkos¢, z jakg porusza sie brama.
Jest to szczegodlnie wazne w przypadku bram szybkobieznych, gdzie szybki i kontrolowany ruch
jest wymagany w celu zapewnienia wydajnego i bezpiecznego dostepu.

Przyspieszanie i zwalnianie: Serwomotor umozliwia ptynne przyspieszanie i zwalnianie bramy,
aby zapobiec gwattownym startom i zatrzymaniom. Wptywa to nie tylko na ogélng predkos$¢ bramy,
ale takze zwieksza bezpieczenstwo i komfort uzytkownika podczas operac;ji.

Mechanizm sprzezenia zwrotnego: Urzadzenie sprzgzenia zwrotnego przymocowane do
serwomotoru dostarcza w czasie rzeczywistym informacji o potozeniu silnika. Ta informacja
zwrotna jest kluczowa dla systemu sterowania, ktéry moze dokona¢ regulacji i zapewnic, ze brama
bedzie zawsze we wtasciwej pozycji.

Ptynna praca: Serwomotory przyczyniajg sie do ogodlnie ptynnej pracy bramy predkosci. Ich
zdolnos$¢ do zapewnienia precyzyjnego sterowania, doktadnego pozycjonowania i ptynnej regulacji
predkosci gwarantuje, ze brama porusza sie ptynnie, zmniejszajac zuzycie elementéw

mechanicznych.
=

N
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(4) Sprzegto: Sprzegto odgrywa kluczowg role w zapewnieniu bezpieczenstwa i ochrony systemu
kotowrotu. Kontrolujac zatgczanie i wytgczanie sprzegta, kotowrotek mozna zablokowa¢ w miejscu,
zapobiegajgc nieupowaznionemu dostepowi lub wtamaniu. Po okazaniu waznego uprawnienia dostepu
sprzegto zostaje wigczone, umozliwiajgc kontrolowany obrét. W przypadku awarii lub awarii zasilania
sprzegto moze zostac

odigczony, aby umozliwi¢ swobodny przeptyw lub reczny obrét.

(5) Zasilanie: Zastosowany zasilacz to zasilacz z automatycznym przetgczaniem, zaprojektowany tak,
aby akceptowat szeroki zakres napie¢ wejsciowych (np. 100-240 V pradu przemiennego) i
czestotliwosci (np. 50-60 Hz). Ta elastycznos¢ pozwala im pracowac z réoznymi standardami zasilania
powszechnie stosowanymi na catym Swiecie. Mozna je podtgczy¢ do szerokiej gamy zrodet zasilania bez
koniecznosci stosowania przetwornicy napiecia lub adaptera czestotliwosci. Bramka obrotowa jest
instalowana w miejscu, w ktérym specyfikacje zasilania mogg sie rézni¢, a zasilacz z automatycznym
przetgczaniem moze uprosci¢ proces instalacji. Eliminuje to potrzebe zakupu osobnego zasilacza dla
kazdego z nich

regionie lub martwi¢ sie o problemy ze zgodnoscia zasilania.
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2. Zasada dziatania systemu

Dziatanie bramki obrotowej obejmuje szereg krokéw majgcych na celu kontrole przeptywu oséb przez
zabezpieczony punkt wejscia lub wyjscia. Oto typowe etapy obstugi bramki obrotowe;:

(1) Start: Wigcz zasilanie, poczekaj na zakoriczenie samokontroli; system
wchodzi w tryb pracy.

(2) Stan bezczynnosci: Bramka obrotowa znajduje sie w stanie domysinym, z ramionami lub barierkami
w pozycji zamknietej lub zablokowanej, skutecznie blokujgc przejscie. W tym
stan, przez ktory nikt nie moze przejs¢ bez odpowiedniego zezwolenia.

(3) Prezentacja poswiadczen: osoba zbliza sie do bramki obrotowej, musi
przygotuj sie do przedstawienia waznego dokumentu dostepu lub postepuj zgodnie ze szczegotowymi
instrukcjami.

(4) Weryfikacja dostepu: System kontroli dostgpu odczytuje i przetwarza przedstawione dane
uwierzytelniajgce lub dane wejsciowe. Nastepnie wysyta te informacje do uktadu sterujgcego
panelu lub jednostce centralnej w celu weryfikaciji.

(5) Weryfikacja danych uwierzytelniajacych: Centrala alarmowa sprawdza waznos¢ danych
uwierzytelniajgcych poréwnujac je z baza danych autoryzowanych uzytkownikéw lub kodami dostepu.
To okresla, czy uzytkownik jest uprawniony do przejscia przez bramke obrotowa.

(6) Decyzja o autoryzacji: Na podstawie wynikow walidacji panel kontrolny podejmuje decyzje o
autoryzaciji. Jezeli uwierzytelnienie jest wazne i autoryzacja zostata udzielona, centrala przechodzi do
nastepnego kroku. W przeciwnym razie, jesli dane uwierzytelniajace bedg niewazne lub autoryzacja
zostanie odrzucona, bramka obrotowa pozostanie

zablokowane i dostep zabroniony.

(7) Zwolnienie bariery: Po przyznaniu autoryzacji panel sterowania wysyta sygnat do ptyty gtownej
kotowrotu. Ptyta gtéwna odbiera sygnat otwarty, sterowanie
wskaznik zmieni kolor na zielony, silnik zacznie otwiera¢ szlaban.

(8) Przejscie uzytkownika: Przy otwartych barierkach ramion bariery autoryzowany uzytkownik moze
przej$¢ przez bramke obrotowa. Uzytkownicy przechodzg przez przejscie zgodnie ze znakiem
kierunkowskazu, czujnik podczerwieni wykrywa caty proces przejscia pasazera przez przejscie i wysyla
sygnat w sposob ciagly do gtownej plyty sterujacej, az do przejscia pasazera

catkowicie przez przejscie.

(9) Reset bariery: Po przejsciu uzytkownika przez bariere, ramie absorbuje bariery automatycznie
resetowane do pozycji zamknietej lub zablokowanej za nimi. Ten zapobiega zblizaniu sie oséb
nieupowaznionych z tytu.

(10) Powrét do stanu bezczynnosci: Bramka obrotowa powraca do stanu bezczynnosci, gotowa do
nastepnego uzytkownika, aby przedstawi¢ dane uwierzytelniajace lub postepowac zgodnie z
instrukcjami dostepu.
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Jezeli pasazer zapomni przedstawi¢ dokument uwierzytelniajgcy przy wejsciu do przejscia, z ptyty
gtéwnej wigczy sie dzwiekowy/Swietlny sygnat alarmowy. Sygnat alarmowy nie zostanie skasowany do
czasu wycofania sie pasazera z przejscia i dozwolonego jedynie wyprzedzania po ponownym

przeczytaniu skutecznej karty.

3. Instalacje sprzetu

3.1. Uwagi dotyczace instalacji

¢ Przeczytaj uwaznie niniejsza instrukcje przed jej instalacja;

¢ Bramy musza by¢ ustawione w odpowiedniej kolejnosci, a lewa i prawa brama

kazdego pasa powinny by¢é wyréwnane;

e Jezeli sprzet jest uzywany na zewnatrz, sprzet powinien by¢ zainstalowany w
miejscu podestu cementowego o wysokosci 100-200 mm, aby zapobiec
zawilgoceniu, oraz zainstalowa¢ sufity i inne urzadzenia chroniace przed storicem i

deszczem;

¢ Upewnij sie, ze w poblizu miejsca instalacji znajduje sie niezawodne i odpowiednie

zrodto zasilania do zasilania kotowrotu;

¢ Nalezy podtaczy¢ przewé6d uziemienia ochronnego;

¢ Prosze sprawdzi¢ kazdy kabel RJ45 bezposrednio;

¢ Przed wiaczeniem zasilania sprawdz, czy wszystkie przewody zostaty prawidiowo

podtaczone;

¢ Przed uzyciem przetestuj wszystkie funkcje.

¢ Jesliistnieje czes¢ systemu kontroli dostepu, nalezy skoordynowacé dziatania z
dostawca systemu, aby zapewni¢ bezproblemowa integracje. Moze to obejmowac
podtaczenie czytnikéw kart, skaneréow biometrycznych lub innych urzadzen kontroli

dostepu.

3.2. Instalacja sprzetu

(1) Przygotowanie narzedzi

Srubokret i inne popularne narzedzie do
1 Zestaw kluczy szesciokatnych > okablowania
2 Wkretak krzyzowy 6 mm 6 Sruby rozporowe milimetrowe
3 Klucz ptaski 17-19 mm 7 M12x100 3szt
4 Wiertarka udarowa (w tym D16 i 8 Tester kabli
wiertta D14)
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(2) Zapewnij miejsce instalacji i sktad systemu, przygotuj sie do instalacji po
przeprowadzeniu planowania systemu;

(3) Wykonanie instalacji urzadzenia, podstawa fundamentowa;

(4) Uporzadkuj i wyrownaj zwrotnice. Jesli sa pojedyncze elementy, po prostu umiesé brame
w przygotowanym miejscu. Jesli jest para, ustaw bramki w jednej linii.
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1000

(Pojedyncze sztuki) (Para)

« }w (5) Zaznacz pozycje mocowania Srub rozporowych zgodnie z ptytka mocujaca na spodzie
kazdego kotowrotu i zaznacz potozenie otworu na kabel;
W przypadku koniecznosci wczesniejszego przygotowania podstawy montazowej prosimy o
kontakt z naszym dzialem sprzedazy ludzie, aby uzyskac¢ rysunek ptyty mocujacej, jak na
ponizszym obrazku.

10
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(6) Przesun kotowrét i wywieré otwor wiertarka udarowa, wkre¢ sruby rozprezne po
ustaleniu polozenia otworow i zakop w ziemi sruby uziemiajace M12 lub napompowane sruby
uprzednio;

(7) Poprowadz kable mocnego/stabego zasilania odpowiednio do rur PVC ®32 i zakop je
cementem w odpowiednim miejscu. W przypadku pojedynczych sztuk dostepny bedzie 1 szt.
kabla zasilajacego 2*0,5 mm i 1 szt. kabla RS485 do podtaczenia plyty gtéwnej i napedu
gtownego. Jesli jest para bramek, beda potrzebne 2 sztuki kabla zasilajgcego 2*0,5 mm i

1 szt. Kabel RS485 do podigczenia plyty sterujacej i ptyty napedowej, 1 szt. Kable 2*0,3 mm
do synchronizacji ptyty gtownej i ptyty zastepczej, 1 szt. RS485 do podigczenia gléwnego
napedu i napedu zastepczego. Niezaleznie od tego, czy jest pojedynczy element czy para,
kazdy element ma Kabel zasilajacy AC220V/110V, 1 szt. Kabel sieciowy do systemu kontroli
dostepu (w przypadku zainstalowania innego systemu kontroli zgodnie z rzeczywista
sytuacja zwigzana z ukltadaniem

pole przewodu) ;

(8) Przesun kazda maszyne do odpowiedniego potozenia montazowego, wskaz potozenie
kotka rozporowego i wyréwnaj z kazda sruba uziemiajaca;

(9) Sprawdz sktad systemu i tryb dzialania, a nastepna operacje wykonaj po potwierdzeniu
powyzszej kontroli;

(10) Otwoérz drzwi szafki, wybierz jedna z bramek jako odniesienie (najlepiej wybraé
srodkowa jako odniesienie). Wyréownaj otwér na srube w podwoziu z odpowiednia sruba
uziemiajaca. Nastepnie wstepnie dokre¢ nakretke; Reszta produkty sg instalowane w ten sam
sposob;

4 Lz
Expansion ]'I-:r'll_‘-_l e Concrete 5250

N[/ T =

=== Ld q

! o 7
ff’#f.{f{fff/ffi;;ﬂm . ;ff;fﬁ-‘f!ff
o :.-""---_.-"""f "-'_'.-'..': - "-. ;"-...-" .-"'"l--'::."' -"f.': "'.-.-'"j.-"f
:-':'_:::'_,.-".". .-__:::.__....-_,-" ...___.‘:-:::'.-' i i-"' ._;"'....-__.-"-:::::-'"..".:__.-" ;_,.-'.-:-_,-
e . e
] =a .
;ff/’* 77 xff e

Carcend Faol Insénllnieon
Fraundalion Drwing

(11) Podiaczy¢ prawidiowo przewody zasilajace i sterujace zgodnie ze schematem potaczen
sterownika elektrycznego oraz podiaczy¢ prawidlowo zabezpieczenia
przewdd uziemiajgcy systemu;

(12) Sprawdz ustawienie kazdej bramki, zakonczono debugowanie i test dziatania wszystkich
pasow, nastepnie dokre¢ nakretke.
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Instrukcja instalacji:

1. Rurka PCV ¢@32mm do przewodu zasilajacego AC 220V lub AC 110V (3*¢2,0/1,5mm).

2. Rurka PVC o srednicy ¢32 mm na kabel sygnatowy napedu gtéwnego do napedu
podrzednego (1*RS485), plyta giéwna do plyty podrzednej (20,3 mm) i kabel TCP/IP ACS.

Mocowanie osprzetu za pomoca sruby rozporowej M10/12*100mm.
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Instrukcja instalacji:
1. Rurka PCV ¢32mm do przewodu zasilajagcego AC 220V lub AC 110V (3*¢2,0/1,5mm).
2. Kabel TCP/IP ACS.

Mocowanie osprzetu za pomoca sruby rozporowej M10/12*100mm.

&
e \Poniewaz ta brama cylindryczna jest stosunkowo kompaktowa, sprzet kontroli dostepu zwykle
musi by¢ zewnetrzny. W takim przypadku sygnat otwarcia bramy mozna podtaczy¢ do ptyty

gtownej bramy poprzez rurke PCV 2.
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3.3. Instrukcja debugowania

(1) Sprawdz, czy nie wystepuja przeszkody fizyczne: Sprawdz, czy na sciezce kotowrotu nie
wystepuja zadne fizyczne przeszkody. Przedmioty lub smieci moga uniemozliwi¢ jego
prawidlowe dziatanie.

Sprawdz ramiona lub bariery pod katem widocznych uszkodzen lub niewspétosiowosci.

(2) Sprawdz przewod: Sprawdz, czy zasilanie bramki obrotowej dziata prawidiowo. Upewnij sie,
ze nie ma luznych potaczen ani uszkodzonych przewodéw. Sprawdz, czy moc
zasilanie jest stabilne i miesci si¢ w okreslonym zakresie napiegcia.

(3) Test dziatania: Po witaczeniu zasilania maszyna otworzy sie i zamknie oraz otworzy si¢ i
zamknie, proces ten polega na samokontroli maszyny, a sygnat dzwiekowy oznacza
zakonczenie autotestu.

Nie st6j na pasie w trakcie samokontroli;

(4) Czas opo6znienia urzadzenia kontroli dostepu musi by¢ ustawiony na 0-1 sekundy.

(5) Po przesunieciu waznej karty lampka kontrolna zmieni kolor na zielony, a po zamknieciu
bramki zmieni kolor na niebieski.

(6) Doktadnie sprawdz i przetestuj, czy dziata ptynnie, nie ma nietypowych warunkoéw, nie
stychaé uderzen itp.; Upewnij sie, ze silnik nie jest na biegu jalowym; lampka kontrolna jest
prawidtowa i podczerwien

Funkcja szczypania jest normalnym zjawiskiem przed uzyciem.

(7) Jezeli kotowrot zawiera przedituzenia bramy w celu zapewnienia zgodnosci z ADA,
sprawdzi¢ ich dziatanie.

Upewnij sie, ze przediuzenia otwieraja sie i zamykaja ptynnie po aktywacji.

(8) Sprawdz, czy moga zosta¢ automatycznie otwarte w przypadku awarii zasilania.

(9) Sprawdz tryb pracy awaryjnej kotowrotu, ktéry powinien umozliwiaé nieograniczone
przejscie w obu kierunkach w sytuacjach awaryjnych lub przerwach w dostawie pradu.

3.4. Informacja o uzyciu

¢ Jesli dobrze testuje sie przed instalacja, napraw to; przed instalacja i konserwacja
nalezy odcig¢ zasilanie;

¢ Nie zmieniaj przypadkowo przewodu wewnetrznego kotowrotu;
¢ Prosze nie otwiera¢ kotowrotu, gdy jest w stanie roboczym;
¢ Niektore kotowroty sa zaprojektowane tak, aby obracaly sie w jednym kierunku (np.

Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara), podczas gdy inne moga by¢ dwukierunkowe.
Upewnij sie, ze rozumiesz dozwolony kierunek
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e obrét i odpowiednio go wykorzystaj;

e W przypadku awarii lub awarii zasilania wigkszos$¢ kotowrotéw posiada tryb
awaryjny, ktéry umozliwia swobodny obroét lub wyjscie. Zapoznaj sie z procedurami
awaryjnymi i wyjsciami w okolicy;

¢ Prosze trzymac przycisk sterujacy lub pilota z dala od dzieci;

¢ Prosze nie uzywac¢ kotowrotu w warunkach grzmotoéw i bltyskawic, aby pozby¢ sie
uszkodzen sprzetu;

¢ Nalezy uwaza¢ na dzieci, osoby niepetnosprawne lub inne osoby, ktére moga mie¢

trudnosci z korzystaniem z kotowrotu. Niektére obiekty maja specjalne sciezki lub
bramy, aby pomiesci¢ te osoby.

4. Plyta sterujgca i piyta napedowa oraz
instrukcja parametrow

4.1. Ptyta kontrolera i ptyta napedu gtiéwnego

Ptyta gtowna i gtowny naped wspétpracujg ze sobg, aby zapewni¢ bezpieczny, wydajny i
kontrolowany dostep w systemie bramki predkosci silnika serwo. Gtowny kontroler
podejmuje decyzje w oparciu o uwierzytelnienie uzytkownika i warunki systemowe,
podczas gdy gtéwny dysk fizycznie wykonuje

te decyzje poprzez sterowanie ruchem bramy poprzez serwomotor.
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4.2. Schemat potaczen --- (podwéjna brama)

L i L Slave
ower supgly) 2av Main _ [Power supply Lo -
AC GND | AL GND =
ooy board  voce @ et oo board . [
Battery aggeril) = I Battery = o
= " s mod o == bk g oo )
zt:a w . O 3 ;‘:"D § RO g
= H g5 O GNo jo— — ® 80 60 or—
12v 3 - R il ~ S
B 5 B (G E ] B O
Left Right IR1 D,T- & A lo}—] Left Right| 11 Di 2 Al
IR sensar R # = IR sensor w2 F N =
— ?:JD L g= — ?;‘UD = a=
Left Right I”3 et i H Left Right 183 el 5
IR sensor JF&:!.D ResetQ L, = | 2 IR sensor ::n ResrQ L | &
el 12v G2 oy | L £ | — PP G2iol £
Left Right IRS: D Drbve Bght Bid || e Left Right RS O Drive light 83 fol =
IR sensor B e R 10 o IR sensor WG R3 o o
L ejeno IIR G w0 I°IR 63
= ] — R H 5 | — Io|MD < < R miER
s = e 3 =
Open signal ""JT % —E GN; g IDoelluign.ll gUT = _5 GNIED !E
- - Apu -
gl B oo = "% v L= ’ —flono = "% 12v - £
oz I13 £ | ooz I'Ig om
(2=} NO ocL NO
GND GND
= na
s #§
9 "
3 g

AL UERY
anug
OARS MOOT

les]

= QUL
sa 3]
S jEOd
Ljc0a
e1100
w K]
wa ]
o [l
Ll 210
[+ 2 TI0
1

8

o

e §235 28888 o0o0e
[ e (177 FEET FREEE

Mainand slave driver sync pasallel network cable {main driver

51 and 52 dials facing down)

Schemat potgczen z ACS

Main 1 o Slave
board aa — k! ZE board . ¥ eten “
D Eatery Lemery- = ;Mn‘l
EO D ol ED B gé
E E G ; i oD oM
Di < 5 E:. D:! H 5 s e III.:gM +12%
4 s R | ] sina c
n ::. L1 | |— Gt [:]PgM [}
62 - w & ill +10
i g [} o et O v gt ] -
T8 & o TR af ||| jravacc
W o F] el 1 -
| I PO R =or = i . .
o i £ i | am H
mf cou s IIE cou |
" = g |I|
Iil
!1| 5
H —ta] Power
e
||| el = 5]
|I|
wnm.wmmmm | I
81 v 82 et o g, e i) i |

Strona 16



4.3. Schemat potaczen --- (pojedyncza bramka)
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4.4. Instrukcja parametréw

Opis: parametry zostaty ustawione fabrycznie. Jesli tak, nie modyfikuj ich

konieczne jest zmodyfikowanie parametréw,

technicznymi.

4,5. Opis

nalezy postepowaé zgodnie ze wskazoéwkami

(1) Ekran wyswietlacza odnosi sie do gtdwnej ptyty sterujgcej wyswietlacza LCD.
(2) Na panelu sterowania znajduija sie 4 klawisze operacyjne: ,POTWIERDZ”, ,Géra”, ,D6t” i

~WSTECZ".

Kluczowy opis:

POTWIERDZ: umozliwia wejscie do ustawieri menu lub potwierdzenie aktualnie zmodyfikowanej

wartosci

W gére: Stuzy do przesuwania elementéw menu w gore lub dodawania wartosci
W dét: Stuzy do przesuwania elementéw menu w dot lub dodawania wartosci
WSTECZ: stuzy do powrotu do poprzedniego menu lub anulowania biezgcej operacji

4.6. Operacja

Nacisnij dwukrotnie klawisz POTWIERDZ, aby obudzi¢ menu. Hasto to: Up

Gora D6t Dot Gora Dét. Po wejsciu do menu nacisnij ,W goére” lub ,,W dot”, aby wybrac okreslone menu

funkciji, a nastepnie nacisnij ,POTWIERDZ”, aby wej$é do interfejsu zmiany funkcji lub wartosci. Wybierz

lub dostosuj odpowiednig wartos¢, naciskajac klawisze ,w gore” i ,w dot”, a nastepnie nacisnij klawisz

»COFNRIM”, aby zakonczy¢ ustawienie i nacisnij przycisk ,,BACK”, aby powréci¢

4.7. Ustawienie menu

Pierwszy Poziom Wtérny Parametr Uwaga
menu menu Opis
W trybie Bezplatnie, przesun, OfftenOff Domyélnie: przesun karte
Tryb wyjéciowy Bezplatnie, przesun, OfftenOff Domyslnie: przesun karte
Typ bramy Brama szybkabiena/brama skrzydiowa Wartosé damysina: bramka prediodcl
Numer IR 4 pary/6 par Wartosé domysina: 4 pary
Pelaryzacia podesensieni PN P, N P N Wartodd domyiina: PNP
Predkos¢ otwarta 5-300 Domyélny: 35 The wiekszy the
wartosc parametru, tym mniejsza
predkosc
Bliska predkos¢ 5-300 Domyéiny: 35 The wiekszy the

wartos¢ parametru, tym mniejsza
predkosc

Tryb testowania

Normalny/testowy

Normalny: Normalny

Otwarty kierunek

Do przodu/do tytu

Wartost domysina: Otwarte do przodu

Tryb bespieerenstwa

MNormalna,

Berpiccine zamknigcie,

Normalny: Przejscie przez ostatni sejf na podczerwien.

Zamkniecie: Zamkniecie bramy, jesli nikogo nie ma
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Szybkie zamknigcle

w kanale
Szybko: Zamknij raz drzwi. Opusc strefe
bezpieczeristwa

Otwérz Cnt Otworz licznik Ciggle przesuwaj karte, aby
Otwérz jeden zgromadzic liczbe osob i je policzyc
Kanat Policz ki OK /Anuluj
parametr Praylaczat sig Preckroczenle otwarclalPrzchroczenée zamkrigdia Anuluj stan pozaru przy wyjéciu z wejécia
pozarowego (wejicie awaryjne)
Typ serwa LS, IGM2408, WYZK domyélnie: LS
Port serwa RS485, R5232 domysinie: RS485
Wewniqtrane przusumigcie Zezwo6l, zabraniaj Domyslnie: Zabron
Zabrof przesuwania kart, jesli ktos jest
na kanale
Tryb LED Standardowy/Tto domyslnie: tryb standardowy
$wiatto/Arrom+Swiatto/
Nagty wypadek Wefbcheniicie Kierunek otwarcia po wytaczeniu zasilania
otwarty
Odwracad Zamknij Brame, Wartas¢ domyiina; Zamkni] brame
Ponownie otwarte,
Alarm,
Trailln Utrzymywad, Zamkniecie bramki oznacza zamkniecie
Ponownie otwarte, bramki po przejsciu przez strefe
Zamkni] Bramg bezpieczerstwa pierwszej osoby
Bespieccetung Jednokierunkowy, Wartoé¢ domyéina: jednokierunkowa
Kierunek dwukierunkowy
Palityka bezpieczefistwa Pauza, bieg wsteczny Wamedd darrlng: Wstreymaj
Mistrz-Niewolnik Tryb Master, tryb Slave Wartosé domyéina: tryb ghéwny
Ustaw zero OK, anuluj Maszyna gtéwna i podrzedna sg
ustawione razem po obu stronach
W pozyc]i Wik. Regulacja OK, anuluj Maszyny gtéwne i podrzedne sg
regulowane razem (nie do géry do
limitu mechanicznego)
Wyt Regulacja | OK, anuluj Maszyny gtéwne i podrzedne sg
regulowane razem (nie do gory do
Zestaw LS limitu mechaniczneqo)
Regulaga momentu obrotowego 0-500 Wartadd dormpdlng: SO0
WiaczPrzerwa Tak nie Domyélnie: Nie
Pradiodt poczatkowa 50-5 EID Wartadt dormyina: 200
Ele Clutch Dly 0-3000 Domyslnie: 5
Uruchom pondgwnbe iy 0‘3000 Wianods domyilna: 60
Pojedynczy typ Brama pojedyncza, brama podwéjna Domyslnie: Podwdjna brama
Niewolnlkbezpasredni Do przodu/do tytu rezerwa
T — Do przodu/do tytu Do przodu
Filtr blokowy 0-10000 Wariod¢ domydina: 50
Opéinienie pracy 0-1 000{] Wartadé dormydlna: 200
ReFactory OK, Anuluj Zresetuj ustawienia fabryczne
IGM Zestawinie | Mistrz-Niewolnik Tryb giéwny, tryb niewolnika Wartoé¢ domysina: Tryb gléwny
dotyczy Do | Tryb bramy hugtawika, skrzydio, Wartoté domyéina: Swing
ta brama) Otwarty kat 0-180 85
Pozycja 0-100 50
Odchylenie
Prad zerowy 0-12000 4000
Pracabiezaca 0-12000 1000
Wtaczony prad 0-12000 1000
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Poza katem 0-1800 50

Cluth Dly 0-10000 2000

Wstrzymaj Dly'ego 0-10000 2000

Poza Cluthem Brak blokady, blokada Wartedt dommyiina: Zablekuj

MotorDirect

Do tytu, do przodu

Wartedd domyding: Odwrdcona

Szybkodé pracy 0-7 0
ZeroFind OK, anuluj
Zestaw wyjsciowy Zemdleé Wiacz, wylacz 0 oznacza, 2e nie wyswietla sie monit glosowy
Wyjécie alarmaowe W*acz, WV*Q,CZ
Wytgezenie brageryka Whacz, wylacz
Déwiek alarmu Wiacz, wylgcz
Monit o wpis Indeks audio
Monit o wyjécie Indeks audio
Zestaw audio Wiamat sie Indeks audio
Ostraeteris o selaku Indeks audio
Bad? ostrzegany Indeks audio
Ustawiony czas Limit czasu oczekiwania Limit czasu 0-255 Wartedt domy$ina: 55

lednostka 5

Czas utrzymywania drzwi otwartych po
wystaniu sygnatu otwarcia

Czas alarmowy

Czas alarmu 0-255

Jednostka 5

Wartedd domydina: 55
Alarm, jesli ktos pozostanie na
kanale dtuzej niz ustawiony czas.

Po czasie Czasind Uiji 0-255 Wartedé domydina: 5 ms
Jednastka § Zamknij bramke w ciggu 5 ms, jesli nie zostanie
wykryta zadna osoba w kanale
IRSechDly Czas wyzwalania Ifr 0-255 Wartot¢ domyéina: § ms
Jednostka S Infra nieaktywna w ciggu 5 ms, jesli nie zostanie
wykryta zadna osoba w kanale
Alarm Dly Opéinienie alarmu 0-255 Wartot¢ domybina: 55
Czas opdinienia wyjicia przekaZnika alarmowego
Informacja o systemie Jezyk PL/CN
Resetowaris PYOUB. YZOUZ, 82001, STOO Wartoid domydlna: STO01
Parametr 1 reset do parametru swing
Wersja 51.3.0 4 wrzesnia 2023 r
Adres urzadzenia RS232 Mailing adres Mozna ustawi¢ samodzielnie
1-255
Szybkos¢ R5232 9600/19200/38400/11520 Wartosé domy#ina: 115200 Komunikacja
0 predkosé
Szybkos¢ RS485 9600/19200/38400/11520 | wanote domysina: 38450 Komunikacja
0 predkosé
Kontroluj PROT RD0O01/TB0O1 Domysiny RD0OO1

4.8 Plyta napedowa

4.8.1 Krétkie wprowadzenie

Ptyta napedu serwosilnika, czesto nazywana serwonapedem lub kontrolerem serwo, jest kluczowym

elementem ukfadu serwosilnika. Odgrywa kluczowg role w kontrolowaniu ruchu i potozenia serwosilnika,

zapewniajac precyzje i doktadnos¢ w réznych zastosowaniach. Podstawowg funkcja ptytki napedu

serwosilnika jest interpretacja sygnatéw sterujgcych i zapewniaja niezbedng moc i polecenia dla

serwosilnika,
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aby osiggng¢ pozadany ruch, potozenie lub predkos¢. Dziata w konfiguracji sterowania w petli
zamknietej, w ktorej urzadzenie sprzezenia zwrotnego (takie jak enkoder) dostarcza informacji o
rzeczywistym potozeniu, predkosci lub momencie obrotowym silnika. Serwonaped wykorzystuje te
informacje zwrotng do dokonywania regulacji w czasie rzeczywistym i zapewnia, ze zachowanie silnika
jest zgodne z pozgdanymi parametrami.

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo i trwatos¢ uktadu serwomotoru, ptyta napedu serwo czesto zawiera rézne
zabezpieczenia. Nalezg do nich ochrona nadprgdowa, ochrona przeciwprzepieciowa i ochrona przed

przegrzaniem.

4.8.2 Rysunek ptyty napedowej

_ ]
[ +{voc CANH|] o ]
NS [C_Jeno on cant =1 cva
[ "|RBR+ = o CGND || o ]
CNG == > I
Lo, ]NC =
=t =
[ = "]|RBR- v 4 ‘ CN3
e )
e P v 2 ol
LV o 2
L u ﬁ CN2
PEl| PE
Lot == cooe g
e agg GE"-'“'-‘OPWR,:ALM o
=TTl et ee] & swi
CNS8 Encoder ]][“]l[ J\ ["]l["]ll ’J;, L]"‘] (),
(S il (i Drive Status LED
N9 CN10 cN1l
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4.8.3 Definicja zacisku okablowania

Sw1 Przetacznik DIP Terminal komunikacyjny
CN2 232/485 (podtaczony do karty logicznej na podczerwien) Terminal magistrali
CN3 Master-slave485 (potaczenie pomiedzy urzadzeniem master i slave napedow)
CN4 Terminal komunikacyjny CAN (podiaczony do tablicy logicznej na podczerwien)
CN5 Terminal zasilania
CN6 Terminal poboru mocy
CN7 Terminal silnika
CN8 Terminal enkodera
CN9 Terminal hamulca (podiaczony do sprzegta)
CN10 Terminal wyjscia sygnatu (podiaczony do plyty logicznej na podczerwien)
CN11 Terminal wejscia sygnatu (podtaczony do plyty logicznej na podczerwien)
¢ Terminal komunikacyjny 232/485
Terminal nr. | Zdjecie Kotek Sygnat Nazwa
CN2 nr 1 GND Zasilanie GND
2 TXD RS232 Nadawca
3 5V Zarezerwowany 50mA
4 RXD RS232 Odbiornik
5 RS485+ Dane RS485+
6 RS485- Dane RS4851

» Terminal autobusowy typu master-slave 485
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TerminalNO | Zdjecie Kotek nr | Sygnat Nazwa
.CN3 1 RS485+ | 485 Dane magistrali+
2 RS485- 485 Dane magistrali-
= ; 3 485 GND | 485 GND zasilania
Inny Pin | NC tacznie 8 pinéw pozwala
zachowac pozostate, ktére nie sg
uzywane
0 Terminal komunikacyjny CAN
TerminalNO | Zdjecie Kotek nr| Sygnat | Wejscie/Wyjscie | Nazwa
.CN4 1 CANH | Wyjscie CAN CANH Tryb izolacji Magistrala
2 CANL Wyjscie CAN CANL Tryb izolacji Magistrala
3 CGND | Wyjscie CAN GND Tryb izolacji Magistrala
0 Terminal zasilania
Terminal nr. | Zdjecie Kotek Sygnat | Wejscie/wyjscie | Nazwa Zasilanie GND
CN5 nr1 GND Wejscie Zasilanie wejsciowe
2 vDC Wejscie (+24~+60V)

0 Terminal zuzycia energii
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TerminalNO. | Zdjecie Kotek Sygnat | Wejscie/Wyjscie| Nazwa Rezystor
CN6 ;‘-‘43_":'_"':': nr1 RBR- Wyjscie poboru mocy -
2 NC NC Rezystor
3 RBR+ Wyjscie poboru mocy +
+ Terminal silnikowy
TerminalNO. | Zdjecie Kotek Sygnat | Wejscie/Wyjscie| Nazwa
CN7 ey | fr 1 PE Wyjécie Ekranowanie GND
ghgtoho 5 U Grupa kabli silnikg
faza U
Wyjscie
3 w Wyjscie Grupa kabili silnika
faza V Grupa kabli
4 W Wyjscie silnika faza W

¢ Terminal kodera
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TerminalNO. | Zdjecie Nr pinu | Sygnat | Wejscie Nazwa
/Wyjsci
CN8 1 Tarcz | e Ostona enkodera
2 aHU | Wejscie Sygnat hali silnika U
3 HW Wejscie Sygnat hali silnika W
4 HV Wejscie Sygnat hali silnika V
5 VCC Wejscie Moc wyjsciowa 5V,
6 GND Wejs'ci e dostarczana przez sterownik,
Wejscie tylko dla enkodera
! NIE+ Wejscie Sygnat fazy Z enkodera +
8 NIE- Wejscie Sygnat fazy Z enkodera -
9 EB+ Wejscie Sygnat fazy enkodera B +
10 11 EB- Wejscie Sygnat fazy enkodera B -
12 EA+ PE Sygnat fazowy enkodera A +
EA- Wejscie Sygnat fazowy enkodera A -
0 Zacisk hamulca
TerminalNO. | Zdjgcie Kotek nr| Sygnat| Wejscie/wyjscie| Nazwa
CN9 1 BR+ Wyjscie Hamulec +
2 BR- Wyijscie Hamulec -
3 24V Wejscie Hamulec 24 V +
4 BGND | Wejscie Hamulec GND

0 Terminal wyj$ciowy sygnatu
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TerminalNO.

Zdjecie

Nr pinu

Sygnat

Wejscie/

Wyijscie

Nazwa

CN10

C
i T 8

=

DO1

Wyjscie

Cyfrowe wyjscie single-end 1,
COMout, dwukierunkowe, 24
V, 8 mA, domysinie lewe

na miejscu

5
s}

L

(

el | e |

DO2

Wyijscie

Cyfrowe wyjscie single-end

2, COMout, dwukierunkowy,
24 V, 8 mA, domysinie na
miejscu

DO3

Wejscie

Cyfrowe wyjscie single-end

3, COMout, dwukierunkowy,
24 'V, 8 mA, domyslnie
zamkniete.

DO4

wejscie

Cyfrowe wyjscie single-end

4, COMout, dwukierunkowy,
24 V, 8 mA, domysine wyjscie
alarmowe

Wyijscie
COM

Cyfrowe wyjscie typu single-
end, dwukierunkowe, wspdlna
anoda lub wspélna katoda, 24
\

0 Terminal wejsciowy sygnatu
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TerminalNO

Zdjecie

Nr pinu

Sygnat

Wejscie/

wyjscie

Nazwa

CN11

Wejscie
COM

Wejscie

Cyfrowe wyjscie z jednego
konca COM, dwukierunkowe,
wspolna anoda lub wspdlina
katoda, 24 V

DI1

Wejscie

Cyfrowe wejscie z jednego
korca

1 (lewy otwarty), COMin,
dwukierunkowy, 12-24 V,

DI2

Wejscie

Cyfrowe wejscie single-end 20
kHz

2 (prawy otwarty), COMin,
dwukierunkowy, 12-24 V,

DI3

Wejscie

Cyfrowe wejscie single-end 20
kHz

3 (zamknij brame), COMin,
dwukierunkowy, 12-24 V,

D14

Wejscie

Cyfrowe wejscie single-end 20
kHz

4 (awaryjne), COMin,
dwukierunkowy, 12-24 V,

DI5

Wejscie

Cyfrowe wejscie single-end 20
kHz

5 (zarezerwowane), COMin,
dwukierunkowy, 12-24 V,

20 kHz

0 Ustawienie przetacznika DIP SW 1
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Terminal nr. | Zdjecie Lokalizacja | Funkcjonowac

SWi1 1 Opcje 232/485
2 Opcja napedu gtdwnego i
3 zastepczego Tryb domysiny
4 NC

Wybdér  kodu S1

232 WYL

485 Wt

Naped gtowny/zastepczy S2

Naped gtowny WYL.

Naped zastepczy WL

Tryb S3

ID63, predkosc¢ transmisji 38400 WYL,

Definicja WL

4.8.3 Rysunek plytki napedu gliéwnego i napedu podrzednego
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A (1) Urzadzenia peryferyjne nie mogg by¢ dodawane do systemu bez pozwolenia.

(2) Jesli podczas procesu debugowania wyniki debugowania sg niezgodne z opisanymi
funkcjami, zapoznaj sie z sekcja Typowe btedy i
Sekcja rozwigzywania problemow.

5. Rozwigzywanie problemow i konserwacja

5.1. Rozwiazywanie problemow

SN

Usterka Zjawisko Analiza i rozwiagzanie

1. Sprawdz, czy napiecie kondensatora jest nizsze niz 12V, w

Brama uchylna dziata

_ o przeciwnym razie nalezy go natadowac. Sprawdz, czy zaciski
nie otwierajg sie po

przerwie w dostawie| 2. podtgczenia kondensatora sg prawidtowe

pradu
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Czy uda sie znalez¢ zero

Jedna hustawka jest
otwarta, a druga nie

jest otwarta

Wykryj odpowiedni stan podczerwieni bezpieczenstwa
bramy, ktéra sie nie otwiera.

Czy udato sie znalez¢ pozycje zerowa, gdy brama nie jest
otwarta?

Wytgcz zasilanie i popchnij wahacz, aby sprawdzi¢, czy

wystepuje opdér mechaniczny.

Po wigczeniu
zasilania nie mozna
znalez¢ pozycji

zerowej

Sprawdz, czy kabel silnika i kabel Halla sg prawidtowe,
oceniajgc odpowiednig kontrolke LED. Sprawdz ustawienie
kierunku silnika i postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie.

Mozesz zresetowaC parametry systemu (kasowaC dane

Brama nie zamyka

sie po przejsciu

zerowe) Sprawdz stan bezpiecznej podczerwieni i ustal, czy
podczerwien jest uszkodzona lub przesunieta
Sprawdz, czy sygnat otwarcia bramy jest podtgczony do

interfejsu sygnalizacji pozaru

Bramka nie otwiera

sie po przesunieciu

Wykryj pofgczenie sygnatu otwarcia bramy. Przesuniecie

karty jako pierwsze wykrywa otwarcie bramy. Swieci sie

karty dioda LED dostepu. Sprawdz, czy podczerwien w
bezpiecznej strefie w kanale dziata. Czy znalezienie zera
zakonczyto sie sukcesem. Sprawdz tryb otwierania wejscia i
wyjscia. Sprawdz wartos¢ rezystancji w parametrach
wahacza. Wykryj maksymainy prgd w parametrach wahacza.

Pauza otwarcie

) Sprawdz, czy pozycja podczerwieni zapobiegajgca

ramy

przytrzasnieciu jest prawidtowa
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5.2. Konserwacja

Bramy szybkiego ruchu wymagajg regularnej konserwacji przez profesjonalistéw i codziennego
czyszczenia
zapewniajg dtugoterminowg stabilnos¢ i diuzszg zywotnosc¢ sprzetu.

(1) Tres¢ codziennej konserwacji:

e Utrzymuj obudowe kotowrotu i panele czytnika kart w bramkach obrotowych w czystosci;
e Zamocowac¢ i nasmarowacéwewnetrzng strukture ruchowsa;

e Sprawdz kurz na desce rozdzielczej i wyczysc ja;

e Sprawdz ztgcza i punkty okablowania, aby zapewni¢ niezawodnos¢ potaczenia.

(2) Metody konserwaciji:
e Czyszczenie: Sprawdz obudowe i panel czytnika kart w bramce i wyjmij je
kurz i inne zabrudzenia, aby je oczysci¢;
¢ Rustremova i Smarowanie: Sprawdz ruch klapy/zasuwy i bramy skrzydtowej, usun rdze papierem
sciernym i w razie potrzeby posmaruj olejem antykorozyjnym
skorodowane;
e Mocowanie srubami:Sprawdz potgczenie réoznych ruchomych czesci i dokre¢
$ruby tam, gdzie sg luzne, aby uniknag¢ powodowania usterek w przypadku dtugotrwatej pracy;
e (Czyszczenie plytki drukowanej: Odtgczy¢ zasilanie i wytrze¢ plytke z kurzu za pomocg czysty
pedzel;
e Sprawdzanie kabla:Sprawdz przewody tgczace i wzmocnienie lutowania, jesli sg
zwolnié.

(3) Regularna konserwacija:

Oprocz codziennych kontroli dobrg praktyka jest wykonywanie bardziej kompleksowej konserwacji raz
na kwartat lub pot roku. Moze to obejmowac¢ zadania takie jak doktadne czyszczenie, smarowanie
ruchomych czesci, sprawdzanie potaczen elektrycznych i testowanie funkcji bezpieczenstwa. W
zaleznosci od ztozonosci kotowrotu, moze to zajg¢ od

30 minut do kilku godzin.

% Ten produkt to mocny, profesjonalny sprzet techniczny. Oprécz codziennej konserwacji, prosimy nie
‘ demontowac go. Jesli podczas pracy wystgpi usterka, prosimy o niezwtoczne powiadomienie naszych
dziatéw serwisowych lub autoryzowanych agenciji serwisowych w celu przeprowadzenia konserwacji. Nie
demontuj go losowo, aby unikngé uszkodzenia wewnetrznej konstrukcji lub
nawet szkodzi¢ Twoim interesom z powodu niewtasciwego dziatania.
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Instrukcja gwarancyjna

Produkty naszej firmy objete sg dwuletnig gwarancja, liczagc od daty sprzedazy, zapewniajaca bezptatng
konserwacje pod warunkiem, ze nie zostang uszkodzone przez cztowieka.

@ W okresie gwarancyjnym wszystkie usterki spowodowane przez sam produkt mozna bezptatnie
naprawic.

@ W okresie bezptatnej konserwacji, usterek lub uszkodzen spowodowanych przez cziowieka lub

katastrofy naturalne moga by¢ konserwowane za dodatkowg opfata.

@ W okresie bezptatnej konserwacji usterki lub uszkodzenia mozna usuna¢ za dodatkowg optata.

Nastepujgce warunki nie sg objete gwarancja:

@ Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowg pracg, katastrofami spowodowanymi przez cztowieka lub
zywiotami.

@ Uszkodzer powstatych po demontazu jakiejkolwiek czesci maszyny (linii, podzespotow

itp.) .

@ Uszkodzenia spowodowane niewtasciwym prowadzeniem przez nieprofesjonalnych technikow.

@ Uszkodzen spowodowanych dodaniem innych funkcji z nieautoryzowana modyfikacja lub

instalacja z innym sprzetem.

Uwaga: Karta gwarancyjna i faktura zakupu stuzg jako karty gwarancyjne
do konserwacji maszyny. Prosimy o ich rozwazng rezerwacje.
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Karta Danych Uzytkownika

Nazwa uzytkownika

Kontakt uzytkownika

Kod pocztowy

Adres uzytkownika

Model maszyny

Kontakt ze Kod
Jednostka sprzedawcy pocztowy
sprzedawca
Adres sprzedawcy

Data sprzedazy

Zapisy konserwacji
Data Opis btedu Metoda Osoba Uszczelka jednostki
konserwacji konserwaciji Serwisujaca konserwacyjnej
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ZCartPolan.

Biuro: +48 889 095 459
www.bramkiobrotowe.eu Serwis: +48 795 158 320 biuro@cartpoland.pl
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